RB-ROBOUT

MANIPULADOR MOVIL
BIMANUAL, INDUSTRIALY
COLABORATIVO (MMC)

MANIPULADOR MOVIL INDUSTRIAL
PICK & PLACE
CARGA / DESCARGA
APLICACIONES BIMANUALES
ENSAMBLAJE
ATORNILLADO
PERFORACION / FRESADO
INSPECCION Y VERIFICACION
INVESTIGACION & DESARROLLO
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RB-ROBOUT

ESPECIFICACIONES TECNICAS

MECANICA

Dimensiones

Peso

Velocidad

Autonomia

Motores de traccion
Sistema de traccion
Baterias

Rango de temperatura

Maxima pendiente

1.597 x 1.016 x 933 mm

CONTROLU

Controlador Arquitectura abierta en ROS
Integrado PC con Linux

554 kg
1m/s

8 h en continuo movimiento

Comunicacion

Conectividad

WiFi

3-Puertos Ethernet

6- Puertos USB
Conexiones rapidas a circuito

neumatico

Fuente de alimentacion 5, 12, 24,
48 VDC y bateria

4x 1000 W
Ruedas omnidireccionales
LiFeP0Os 130Ah@48V
0° to +45°C
BRAZO
10%
Peso 23-29,9 Kg
Capacidad de carga 7-14 Kg
Alcance 800- 820mm

Sunrise cabinet

Integrated inside
the robot

VGIO
(Pinza Opcional)

Peso 1,62 Kg

Fuerzade 100-150 N

agarre

Tiempo de
agarre

0,35 seg

e (/ Ciudad de Barcelona, 3-A, 46988 P| Fuente del Jarro, Paterna, Valencia (Spain) e Phone +34 96 147 54 00 e wwuw.robotnik.eu o

JB.02.20



