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1 . 500 KG DE CARGA

RB -ARES

www.robotnik.eu



Dimensiones 1.960 x 590 x 1.150 mm

Peso 250 Kg

Capacidad de carga 1.500 Kg

Velocidad 1,2 m/s       

Autonomía 6 h en continuo movimiento 

Baterías 64Ah@24VDC

Navegación Autónomo con odometría, 
escaneo de contornos y 
visión. Sensores para la 
detección de palets.

Seguridad personal Escaner láser de seguridad.
Botones de parada de emer-
gencia.
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Controlador Arquitectura abierta en ROS
PC embebido con Linux

Comunicación WiFi

Conectividad 2 puertos  ETH 
3 puertos USB 
Conexiones externas a
12 VDC y batería
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