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M E C Á N I C A C O N T R O L

Controlador Arquitectura abierta en ROS 
PC integrado con Linux

Comunicación WiFi 802.11n

Conectividad RJ45, USB, HDMI

B R A Z O

Peso 33,1 kg

Capacidad de carga 16 kg 

Alcance 900 mm
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Dimensiones                             
(ruedas mecanum)

1.204 x 730 x 1.107 mm (Plegado) 

Peso 284 kg

Capacidad de carga 300 kg

Velocidad 2 m/s 

Entorno Interior/Exterior

Autonomía 4 h en continuo movimiento

Baterías LiFePO4 60Ah@48V

Motores 4 x 1,2 kW

Rango de temperatura    0° a +40°C

Máxima pendiente 60 % (con ruedas de exterior)


